SBPSUSL45

CARLO GAVAZZ|

Sensor Dupline® Carpark 3 con angulo de 45°

> Ventajas

Descripcion

El sensor de ultrasonidos forma parte del sistema
de Dupline® Carpark, que contiene otras versiones
de sensores, controladores y displays.

El sensor SBPSUSL45 se instala en el pasillo
sefalando hacia la plaza de aparcamiento con
un angulo de 45 grados y detecta la presencia de
vehiculos estacionados en la plaza.

El estado de la plaza de aparcamiento se indica
mediante LED RGB de gran brillo integrados,
claramente visibles dentro de un angulo de 360°.
Los colores LED para la indicacion del estado
pueden configurarse libremente, y se pueden
cambiar durante el funcionamiento diario a través
del software de Guido en Parking. Normalmente, el
verde se utiliza para indicar "libre", el rojo se utiliza
para "ocupado", el azul para "discapacitados" y el
ambar para "reservado”.

Es necesario conectar cada uno de los sensores
al bus de 3 hilos Dupline®.

El bus proporciona alimentacién y permite que los
sensores transmitan el estado al controlador de
parking SBP2WEB24 / SBPCPY24, que realiza
un seguimiento del numero de plazas disponibles
en la zona y muestra el resultado en los displays
conectados.
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Sensor de 45 grados para el montaje en el carril de
conduccidn frente a la plaza de aparcamiento

2 en 1: Sensor e indicador LED RGB en una unidad
Instalacion rapida y sencilla

Compensacion automatica de la temperatura

Indicacion LED claramente visible dentro de un angulo
de 360°

Seleccion entre 8 colores LED para la indicacion
de, por ejemplo, "libre", “ocupado”, "reservado" o
"discapacitados"

Programacion y pruebas en red mediante el uso de la
herramienta de configuracion para PC
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> Aplicaciones

Sistemas de guiado en parking

> Funciones principales

» Deteccion de la presencia de vehiculos en plazas de aparcamiento en interiores con indicacion del estado de las plazas
a través de LED de colores

Caracteristicas

> Alimentacién

Alimentacion nominal 20-30 VCC, 27 mA, CL. 2
Consumo 0,78 W
Consumo del bus Dupline® 1 mA

> Especificaciones de entrada/salida

Hembra: En base

Conector RJ12 Macho: Con cable en sen- | Comunicacién interna entre sensor y base
sor
2 x 3patillas C t D
e Méx. 1,5 me? D-
POW

Nota: Los conectores de la base emplean un método de conexion "de cable de empuje”. Utilice un cable de
un solo nucleo de 1,5 mm? o con punteras para la instalaciéon del sensor.

o+ HI|
o- Wi
pow I

Fig. 1 Entrada - Salida
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> Sensor
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Tecnologia

Elemento ultrasénico de 40 KHz

Distancia max. entre techo y suelo

Entre2my25m

Desviacion de montaje vertical

+5 grados max.

Desviacion de montaje horizontal

+2 grados max.

Tiempo de respuesta total del sensor
al SBP2WEB24

40s

MTBF

70.000 horas

Compensacion de la temperatura del
sensor

La compensacién de temperatura integrada hace que el sensor sea estable
y fiable sin calibracion

SBPSUSL45

SBPSUSL45

Fig. 2 Plaza de aparcamiento

Fig. 3 Altura y distancia de los sensores (véase la
tabla)

A

Plaza de aparcamiento

E 2m...2,5m (véase la tabla)

1,4 m ... 1,8 m (véase la tabla)

Para obtener la distancia de deteccion segura mas larga y la mejor visibilidad de los LED para los
conductores, se recomienda instalar los sensores a una altura de 2,5 m en el punto de acceso de la
plaza de aparcamiento, si es posible.

Tabla para la combinacion entre la altura del sensor y la distancia respecto al vehiculo

Altura de montaje del sensor (C) Distancia de deteccion segura (B)
2,0m 1,4 m
2,1m 1,5m
22m 1,55 m
2,3m 1,6 m
2,4 m 1,7m
2,5m 1,8 m

> Comunicacién

| Protocolo

| Smart-Dupline®
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> Ambiental

Temp. de funcionamiento -40a 70°C
Temperatura de almacenamiento -40 a 80°C

Grado de proteccion 1P34

Humedad 5-90% Humedad relativa
Grado de contaminacién 3 (IEC60664)
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Mecanica

> Caja

CARLO GAVAZZ|

Carcasa

ABS

Proteccion LED

Policarbonato transparente

Color de la carcasa

Gris claro

Base A + sensor

103,5 x 116 mm

Tamario Base B + sensor 122 x 116 mm
Peso Base A + sensor 2759
Base B + sensor 300 g

> Diagrama de conexién

Linea de sensores

Sensor 1

SBP2MCG324

Sensor 2

Sensor X

Nota: El cableado de los sensores siempre debe realizarse con un cable de un solo nucleo de 1,5 mm?, o con

un cable con punteras.

122 mm

wuw

Fig. 4 Montaje en el techo - base

A + sensor
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103.5 mm

116 mm

ww 9z

Fig. 5 Montaje en carril - base B +

sensor

116 mm

Fig. 6 Vista del interior
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Compatibilidad y conformidad

> Homologaciones

Marca CE C €
Homologaciones I:US

Notas UL

» Este producto esta concebido para su alimentacion a través de un adaptador de CA para equipos informaticos indicados
con marca NEC Clase 2 o LPS

» Temperatura ambiente max.: 50°C
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Configuracion

Una vez se hayan montado el sensory la base y se hayan conectado al bus de 3 hilosDupline® con alimentacion
y comunicacion, estaran listos para la configuracion.

La herramienta de configuracién para PC SBP2WEB24 explora de forma automatica la red y busca todos los
sensores y otros dispositivos conectados.

Una vez hecho esto, el usuario asigna direcciones a los sensores conectados con tan solo ir de un sensor a
otro y pulsar el boton de configuracion de la parte inferior.

Para obtener mas informacion sobre la configuracion, consulte el manual de disefio e instalacion.
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Modo de funcionamiento

El sensor de ultrasonidos emite una sefal acustica con una frecuencia de 40 kHz, que se refleja al golpear el
suelo o un vehiculo estacionado y regresar al sensor. Dependiendo de la forma de la sefial de eco recibida, el
sensor es capaz de identificar si hay un vehiculo estacionado o no.

El sensor debe montarse en el acceso a la plaza de aparcamiento, sefialando hacia la plaza de aparcamiento y
a una altura maxima desde el suelo de 2,5 metros y minima de 2 metros. Es fundamental montar el sensor tan
cerca del inicio de la plaza de aparcamiento como sea posible, a fin de aumentar la precision en la deteccion
del vehiculo. La tabla (Tabla para la combinacién entre la altura del sensor y la distancia respecto al vehiculo)
muestra la altura de montaje y la distancia de deteccién segura. Es importante respetar esta informacién de
instalacién para obtener el rendimiento 6ptimo. Si, por ejemplo, el sensor se monta a una altura de 2,5 my el
vehiculo se estaciona a una distancia superior a 1,8 m (véase la Tabla para la combinacién entre la altura del
sensor y la distancia respecto al vehiculo), la deteccién sera imprecisa.

Para obtener un resultado de medicién 6ptimo, el sensor debe respetar las distancias de instalacion
recomendadas en todos los casos.

Consulte a continuacion las imagenes sobre la instalacién de cada uno de los sensores.

A la hora de montar el sensor en el techo o en el carril, el sensor debe instalarse en un angulo con una
desviacion maxima de +5 grados respecto al angulo seleccionado (vertical) y con una desviacion horizontal
maxima de +2 grados para poder obtener una sefial adecuada y fiable del sensor.

Véase la imagen a continuacion.

El SBPSUSL45 dispone de LED RGB de gran brillo integrados con hasta 8 colores distintos.

La indicacion LED es visible dentro de un angulo de 360°.

Toda la programacion del sensor se describe detalladamente en el manual del software SBP2WEB24. Véase
el enlace: http://productselection.net/searchproduct.php

Fig. 7 Instalacién del sensor

A Sensor con LED Cc Bus Dupline®
B Plazas de aparcamiento

> Montaje

El sensor debe montarse en el soporte A (bandeja o tubo) o en el soporte B (montaje en techo).

Coloque el sensor con la marca vertical en la punta del triangulo de la base.

Gire el sensor en el sentido de las agujas del reloj hasta que la marca vertical quede colocada en la parte
trasera del triangulo. El sensor ya esta fijado a la base.

Suelte el sensor presionando con un destornillador la ranura vertical de la base y gire el sensor en el sentido
contrario a las agujas del relo;j.

A la hora de montar el sensor en el techo o en el carril, el sensor debe instalarse en un angulo con una
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desviacion maxima de +5 grados respecto al angulo seleccionado (vertical) y con una desviacion horizontal
maxima de +2 grados para poder obtener una sefial adecuada y fiable del sensor.
Véase la imagen a continuacion.

Fig. 9 Abrir/cerrar

Fig. 10 Desviacion vertical maxi- Fig. 11 Desviacion horizontal
ma de +5° maxima de +2°.

Asegurese de disponer de cable adicional suficiente para el sensor, de forma que sea posible realizar mas
adelante tareas de mantenimiento en el sensor o la base. Ademas, coloque el cable correctamente a fin de
evitar danos en el aislamiento del cable. Véase la imagen.

Coloque el cable alrededor de la parte interior de la
base para evitar danos en el aislamiento del cable.
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> Estado del sensor y calibracion
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Estado Condicién Estado de LED Nota
Por defecto, esta seleccionado el
Ocupado Numero de color OCU. numero de color 0, y esta configu-
Normal rado para ser de color rojo
Por defecto, esta seleccionado el
Libre Numero de color LIB. numero de color 1, y esta configu-

rado para ser de color verde

Discapacitados

Normal (ocu. / lib.)

El moédulo no esta direccionado
mediante el comando en linea

Parpadeo normal en ama-

El modulo esta direccionado me-
diante el comando en linea y esta

(3s)

Habilitar rillo detectando la POSICION DE Li-
NEA
e o G [ eer El moédulo esta direccionado me-
Aceptado Parpadeo rapido en verde | diante el comando enlll'nea y hg
(durante 3 s) detectado la POSICION DE LI-
NEA
El modulo esta direccionado me-
. diante el comando en linea pero
Asignado Parpadeo normal en verde . . D
ya tiene un numero de posicion de
linea valido
En curso Parpadeo rapido en amari-
llo (durante aprox. 15 s)
Calibracion remota Error ga;;))adeo normal-en rojo
OK Parpadeo normal en verde

Retardo al arranque

Parpadeo lento en amarillo
(durante aprox. 15 s)

Parpadeo rapido en amari-

. . En curso llo (durante aprox. 15 s)
Calibracion local .
Parpadeo normal en rojo
Error
(3s)
OK Parpadeo normal en verde
(3s)
Arranque Primeros 3 s Blanco Si no es de color blanco, los LED

estan dafiados

* El procedimiento en linea se describe en el manual de instalacion.
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Referencias

> Cédigo de pedido

Descripcion

Smart Building

Parking

sensor

Con LED integrado

Sensor con angulo de 45 grados

Nota: El sensor se suministra sin base. Solicite la base A o B por separado.
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